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11. PARSHAL FLUME
Если выбрана опция Flow, то значенме Main Value показывает скорость течения parshal flume, м3/с л/с Ф3/с Gl/с. Когда 
на экране значение MainValue, используя стрелки Вверх-Вниз, можно перейти на экран значения Общего Объема. 
После того как дойдете до экрана, где указана общая сумма счетчика, в зависимости от единицы измерения TOTAL M3 , 
TOTAL F3 или TOTAL GL, снизу будет указано значение. Если в настройках будет выбрано значение л/с, то значение 
счетчика будет указано в м3. При выводе данных в м3, имеется 1 десятичное число, при выводе данных в Feet3 и Galon, 
то значение без десятичного числа. Внезависимости от выбранной единицы (литры, футы3, галлоны) измерения, 
счетчик parshal flume доходит до 999999.9 M3 и обнуливается. Для мануального сброса значения счетчика, если выбран 
один из вариантов parshal flume, на левую стрелку в течении 2 секунд. На экране будет мигать надпись RESET METERS. 
Если при этом нажать на кнопку Е, то счетчик сбросится на ноль и на экране появится надпись PARSHAL RESET. Если при 
мигании на экране будет принято решение не делать сброс, то нужно нажать на какую либо кнопку, кроме Е и если в 
течении 4 секунд не нажать на какую либо кнопку, то усройство продолжит работать в нормальном режиме.

13. Communication Setup 
(Настройка Сообщения)
Настройки сообщения проводятся 
в двух частях. Для первой части 
Modbus (стандартный) используйте
кнопку Е и стрелку вниз, дойдите до
выбора MODBUS SETUP. Для второго
Hart (выборочный) настройки
находятся в продолжении
настройки меню Реле (смотрите
диаграмму меню).
13.1 Настройка Сообщения Modbus
13.1.1 Адрес
С помощью стрелок перейдите в 
данное меню и нажмите на кнопку 
E, применяя кнопки Стрелки Вверх
и Вниз, введите в адрес модбуз 
значение от 1 до 32.
13.1.2 Format (Формат)
С помощью стрелок перейдите в
данное меню и нажмите на кнопку 
E, применяя кнопки Стрелки Вверх
и Вниз, формат modbus можете
изменить на RTU или ASCII.
13.1.3 Baud
С помощью стрелок перейдите в 
данное меню и нажмите на кнопку 
E, применяя кнопки Стрелки Вверх
и Вниз, можете изменить скорость
сообщения порта RS485 и паритет от 600 bps (odd even no parite) до 38400 bps.
13.1.4 Register (регистр)
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и 
Вниз, можете выбрать тип Modbus register в виде “MODICON, “32BIT” или “NORMAL”.

13.2 Настройка Сообщения Hart
13.2.1 Hart адрес
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и 
Вниз, введите в адрес харт устройства значение от 1 до 32.
13.2.2 Hart Preambles
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и 
Вниз, можете ввести значение Preambles больше 1.
13.2.3 Hart Fixed Current
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и 
Вниз, можете фиксировать выход тока.

14. Коды Заказа
ECH306L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER 
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 6M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH308L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER 
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 8M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH310L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 10M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH312L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 12M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH315L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 15M Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH318L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 18M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH-FLOW PARSHALL flow measurement software option Add on -F
ECH3XX-HART HART Comunication option Add on -H
ECH3XX-PVDF PVDF Sensor material option Add on -PVDF Operating Temperature: –40°C to 90°C
ECH3XX-ALUMUNIUM ALUMINIUM Housing material option Add on -A Protection Class: IP68
ECH3XX-S-70 Sensor wall mount kit option Add on L=70cm, SS304
ECH3XX-S-150 Sensor wall mount kit option Add on L=150cm, SS304
ECH-3XX-T Transmitter wall mount kit option Add on, SS304 (For Remote Sensor Aplication )
15. Соответствие Стандартам И Нормам
Соответствие стандарту CE
EN 61000-6-4:2001 Generic emission standard. (Помехоэмиссия от технических средств, применяемый в промышленных 
зонах) Industrial environments
EN 61000-6-2:2005 Generic immunity standard. (Помехоустойчивость дпя  промышленных обстановок) Industrial 
environment.
EN 61010-1:2001 Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory use. (Требования 
техники безопасности для электрооборудования для измерения, контроля, и лабораторного использования.)
16. Предупреждения И Безопасность
Зонд уровня должен устанавливаться в соответствии с указаниями инструкции и стандартов IEC 1000-5-1, IEC 1000-5-2, 
IEC 1131-4. Во время монтажа необходимо обращать внимание на такие моменты, как безопасность механизма 
согласно положениям стандарта EN60204-1, энергоресурс, запитывающий датчик, должен быть изолирован, только с 
односторонним заземлением, оба ввода энергии должны быть защищены предохранителями типа Т 1А, на выход 
предохранителя необходимо применить предохранитель перенапряжения типа реостата. Ответственность за 
соблюдение правил последовательности монтажа и правил безопасности при монтаже, а также за применение 
необходимых мер предосторожности лежит на пользователе. Ответственность за ошибки монтажа и использование 
прибора не по назначению, нанесение вреда и понесение потерь, возникших из-за несоблюдения правил 
безопасности во время эксплуатации лежит на пользователе. Не использовать в одиночку на контрольной точке, 
создающей опасность жизни человека. На контрольных точках повышенной безопасности, на один уровень измерения 
монтировать несколько штук и выполнить измерения на разных точках. По авариям и ущербу, являющимся 
результатом неправильного измерения производитель не несет ответственности.
17. Ограниченная Гарантия
Настоящий продукт имеет 2 года гарантии против ошибок производства при условии использования по назначению, 
указанных в рамках настоящей инструкции и при условии доставки прибора для ремонта и/или замены в наш 
технический центр. Любого вида царапины, вмятины, погнутости и поломки, возникшие из-за механических усилий, а 
также дефекты, возникшие из-за указанных причин, не подпадают под гарантию. Пользователь обязан подбирать 
подходящее по диаметру кабеля соединение, герметично затягивать соединение, герметично закрывать крышку 
прибора и прокладывать кабель по направлению вниз.
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12. Диаграмма Меню
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(PARSHAL FLUME) 11. الجريان

إذا تم إختيار موضع Flow، فإن القيمة الرئيسية ستب� سرعة جريان السائل بوحدات قياس: متر مكعب/ثانية، لتر/ثانية، قدم مكعب/ثانية و غالون/ثانية. و�كن الإنتقال إلى قا�ة مجموع قراءات الجريان عن طريق 

إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل. وعند الوصول إلى الشاشة التي تظهر مجموع قراءات الجريان، فإنه تظهر قراءة وفق وحدة القياس المنتخبة على شكل: مجموع مترمكعب، مجموع قدم مكعب، أو 

مجموع الغالونات، أما السطر السفلي فيظهر القيمة. وسوف تظهر قيمة القراءة متر مكعب في حالة إختيار وحدة القياس لتر/ثانية. المرتبة العشرية لوحدة متر مكعب عددها 1، أما بالنسبة للقدم المكعب أو الغالون 

فإن المرتبة العشرية تكون بدون نقطة فاصلة. إن القراءة العظمى لجميع وحدات القياس (لتر، قدم مكعب، غالون) التي تم إختيارها لقياس الجريان هي 999999.9 متر مكعب، ومن ثم ستعود القراءة إلى الصفر. 

وإذا أريد تصف¸ العداد يدويا فيمكن الضغط على زر السهم بإتجاه اليسار لمدة ثانيت� إلى حد التصف¸ إذا كان قد تم إختيار أحد وحدات قياس الجريان، سيظهر على الشاشة كلمة RESET METERS. إذا أريد 

التراجع عن هذه الخطوة فإنه يتم الضغط على أي زر بإستثناء زر E أثناء ظهور الوميض على الشاشة أو ترك الجهاز بدون التدخل أو الضغط على أي زر لمدة 4 ثوا½ فإنه سيعود تلقائيا إلى وضعه الإعتيادي. 

13. تنظيم الإتصالات

 Modbus يتم تنظيم الإتصالات على شكل قسم�. القسم الأول

(القياسي) فإنه يتم الضغط على زر E وزر السهم نحو الأسفل حتى

 تظهر كلمة MODBUS SETUP. القسم الثا½ (خيار) Hart، فإنه

 على إمتداد قا�ة تنظيم الترحيل (انظر إلى الرسم التخطيطي للقا�ة). 

 

MODBUS 13.1 تنظيم الإتصالات مودبس

13.1.1 العنوان 

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة عن طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن

 ثم يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم إدخال قيمة من 1 إلى 32

 لعنوان modbus عن طريق إستخدام أزرار الأسهم بإتجاه الأعلى

 والأسفل. 

13.1.2 فورمات 

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن ثم

 يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم تغي¸ الخيار من RTU إل

ى ASCII لفورمات modbus عن طريق إستخدام أزرار الأسهم

 بإتجاه الأعلى والأسفل.

13.1.3 الباود 

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن ثم

 يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم تغي¸ الخيارات لسرعة منفذ

-bps (odd 38400 600 إلى حدbps الإتصال وتكافؤها من 

even-no parite) عن طريق إستخدام أزرار الأسهم بإتجاه الأعلى

 والأسفل.

13.1.4 تسجيل

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن ثم يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم اختبار نوع التسجيل كأنواع "MODICON" أو "32BIT" أو "NORMAL" عن طريق إستخدام أزرار الأسهم 

بإتجاه الأعلى والأسفل.

HART 13.2 تنظيم إتصالات هارت

HART 13.2.1 عنوان هارت

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن ثم يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم إدخال قيمة من 1 إلى 32 لعنوان هارت الجهاز hart  عن طريق إستخدام أزرار الأسهم بإتجاه الأعلى والأسفل.

HART 13.2.2 ديباجة هارت

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن ثم يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم إدخال قيمة للديباجة أكبر من 1 إلى الجهاز عن طريق إستخدام أزرار الأسهم بإتجاه الأعلى والأسفل.

13.2.3 هارت الثابتة الحالية 

يتم الإنتقال إلى هذه القا�ة طريق إستخدام أزرار الأسهم ومن ثم يتم الضغط على زر E. �كن أن يتم إستخدام أزرار الأسهم بإتجاه الأعلى والأسفل من أجل تثبيت مخرج التيار أو الجريان. 

12. الرسم التخطيطي للقا�ة 

ECH306L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER 
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 6M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH308L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER 
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 8M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH310L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 10M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH312L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 12M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH315L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 15M Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH318L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 18M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH-FLOW PARSHALL flow measurement software option Add on -F
ECH3XX-HART HART Comunication option Add on -H
ECH3XX-PVDF PVDF Sensor material option Add on -PVDF Operating Temperature: –40°C to 90°C
ECH3XX-ALUMUNIUM ALUMINIUM Housing material option Add on -A Protection Class: IP68
ECH3XX-S-70 Sensor wall mount kit option Add on L=70cm, SS304
ECH3XX-S-150 Sensor wall mount kit option Add on L=150cm, SS304
ECH-3XX-T Transmitter wall mount kit option Add on, SS304 (For Remote Sensor Aplication )

14. رموز الطلبات 

15. التطابق والتلائم مع القياسات الرسمية 

CE تطابقه مع

EN 61000-6-4:2001 Generic emission standard. Industrial environments.
EN 61000-6-2:2005 Generic immunity standard. Industrial environment.
EN 61010-1:2001 Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory use. 

16. التحذيرات والسلامة 

يجب تركيب الجهاز وفق التعليÐت التابعة لمسبار المستوى (بروب) وحسب تعليÐت المعاي¸ والمقاييس التالية: IEC 1131 ,2-5-IEC1000 ,1-5-IEC 1000-4. يجب أن يكون المغذي للجهاز ذو عازل وفق شروط 

سلامة الآلات EN60204-1 أثناء تركيب الجهاز على أن يتم تأريضه من طرف واحد، كÐ يجب المحافظة على دخول التغذية بواسطة فواصل كهربائية 1A من نوع T، كÐ يجب الإنتباه إلى وضع جهاز مكثف منظم 

ا̧ت المفاجئة. إن إتخاذ مثل هذه الإجراءات والتداب¸ اللازمة والإلتزام بالشروط ومراعاتها من مسؤولية المستخدم. كم أن  للجهد الداخل للجهاز عند مخرج الفاصل الكهربا× وذلك لحÐيته من الجهد المفرط والتغي

المستخدم مسؤول عن الأضرار والخسائر التي تحدث من جراء الخطأ في التركيب أو الإستخدام بشكل يتعارض مع خصائص الجهاز الفنية، وعدم الإلتزام بشروط سلامة العمل. يجب عدم إستخدام نقطة واحدة للتحكم 

والسيطرة على عمل الجهاز مÐ يؤدي إلى تعريض حياة الإنسان للخطر. يجب عمل نقاط سيطرة متعددة عن طريق تركيب عدة وحدات قياس المستوى عند النقاط التي تتطلب توفر أمن وسلامة عالية. المنتج غ¸ 

مسؤول عن الأضرار والخسائر الناجمة عن نتائج التخم� الخاطئة. 

17. الضÐن المحدود

إن الجهاز مكفول لمدة سنت� إذا تم إستخدامه  وفق التعليÐت الخاصة به بشرط إرساله إلى مركز خدماتنا. الشركة غ¸ مسؤولة عن ضÐن أي نوع من أنواع الخدش أو الإنحناءات أو السحق أو الطعجات أو الكسر، 

كÐ أنها غ¸ مسؤولة عن ضÐن الأضرار الناتجة عنها. يجب على المستخدم أن يقوم بإستعÐل قطر أسلاك (كابل) مناسب لنقاط الربط (ريكور) وربطها مع بعضها البعض بالشكل الذي يضمن عدم تسريب المياه إلى 

داخله، كÐ يجب غلق غطاء الجهاز بشكل جيد �نع أي تسرب إلى الداخل، وأن يتم تنظيم وتعي¸ مخرج الكابل بحيث يكون متجها إلى الأسفل. 

الملاحــــــق / حسابات الحجم 

المستطيل المنشوري 

DIM_X : المسافة ب� طرف المستشعر وقاع (قاعدة) الخزان (الصندوق) الذي 

هو على شكل مستطيل قائم. 

DIM_Y : عرض ضلع الخزان (الصندوق) الذي هو على شكل مستطيل قائم.

DIM_Z : طول ضلع الخزان (الصندوق) الذي هو على شكل مستطيل قائم.

الأسطوانة 

DIM_X : إرتفاع الأسطوانة 

DIM_D : قطر قاعدة الأسطوانة 

الأسطوانة الأفقية 

DIM_X : المسافة ب� طرف المستشعر وقاع الخزان 

DIM_D : قطر الأسطوانة 

DIM_L : طول الأسطوانة الأفقية

الكـــــــــروي

DIM_X : المسافة ب� طرف المستشعر وقاع الخزان 

DIM_D : قطر الشكل الكروي 

(Parsahl Flume) جريان السائل

DIM_X : المسافة ب� طرف المستشعر وقاع الخزان 

DIM_D : قطر الشكل الكروي 

يجب القيام بالتأريض يجب القيام بربط الح�ية

Orion Teknik CO., Ltd.
Camlica Mahallesi  Anadolu Bulvari 
Timko 20-I Blok 2 Macunkoy
Yenimahalle - Ankara - Turkey
Tel :+90 312 472 3357 
Fax :+90 312 472 3358
web www.orionlevel.com

طبيعة العمل 
ة̧ من الموجات فوق الصوتية بواسطة أجهزة  يتم إرسال نبضات قص

الإستشعار بالموجات فوق الصوتية، ومحولات الكهروضغطية ذات 

الترددات العالية (50 كيلو هرتز)، فيتم إصطدامها بالسطح الذي 

ينبغي قياسه فتنعكس الموجات فوق الصوتية من ذلك السطح فيقوم 

الجهاز المحول بالتحسس والإستشعار بقسم منها، فيتم حساب 

المسافة وتعيينها للجسم إعتÐدا على سرعة الإشارة القادمة بالهواء.

مجالات التطبيق والإستخدام 
إن مسبار (بروب) أوريون مستوى صدى فوق الصوá يستخدم في 

الخزانات المغلقة والمفتوحة لقياسات المستوى والحجم بشكل 

مستمر للمواد السائلة والصلبة فيها دون âاسه مع تلك المواد. 

كÐ هناك خيار متاح آخر لقياس التدفق في القنوات المفتوحة. 

تحتوي على لوحة مفاتيح تتكون من أربعة مفاتيح غ¸ قابلة 

للنضح والتسريب، وتكون وحدات قياس المستوى والمسافة (سم، 

متر، إنش أو قدم) أو قياسات الحجم (لتر، متر مكعب، غالون). 

ORION ECHO 
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الإختيارات المتعلقة �جال الإستع�ل 
معالجة المياه والتكنولوجيا العلمية : المياه، مياه الصرف الصحي، إلخ ...   •

الصناعات الغذائية : المشروبات، الحليب، مشتقات ومنتجات الحليب،   •

إلخ ... 

الصناعات الكيÐوية والأدوية : الزيوت المعدنية، البنزين، المازوت، إلخ   •

 (PVDF إستشعار) ...

مراقبة والسيطرة على المسافة والحركة : معالجة الأخشاب، الهندسة   •

الميكانيكية.

A السطح الحساس الإستشعاري 

B  المسبار (بروب) 

C  برغي

D  الصندوق

E  الغطاء

التركيب الميكاني� 

• يجب الإنتباه على أن يكون الجهاز بوضع عمودي بشكل تام على السطح 

المرغوب قياسه من أجل الحصول على قراءات وقياسات صحيحة. 

• عند تركيب الجهاز فإنه يجب حساب المسافة الأدé بينه وب� الجانب 

بحيث تكون نصف القيمة الناتجة من ضرب ظل۱۲° بالمسافة ب� طرف 

الجزء الحساس الإستشعاري للجهاز والقاع وحسب المعادلة أدناه

المسافة الأدé ب� الجهاز والجانب 
الإرتفاع

الشاشة ووصلات الكابلوات

مجموعة الأزرار
سهم الإتجاه إلى الأعلى يستخدم للتنقل ب� فقرات القا�ة، ومن أجل زيادة القيم الداخلة 

إلى القا�ة. 

سهم الإتجاه إلى الأسفل يستخدم للتنقل ب� فقرات القا�ة، ومن أجل خفض القيم الداخلة 

إلى القا�ة. 

سهم الإتجاه الأفقي، يستخدم للخروج من القا�ة أو من أجل إلغاء العملية التي تم 

تشغيلها أو طلبها. 

زر يستخدم من أجل الدخول إلى القا�ة وكذلك من أجل القبول والموافقة على القيمة 

الداخلة. يتم القبول بالقيمة الداخلة إلى القا�ة عند الضغط على الزر لمدة ۳ ثوا½ بشكل 

مستمر.

E

الوصلات الكهربائية وربطها

بدء التشغيل 
�كن الضغط على أزرار الأسهم الأعلى والأسفل لتغي¸ القراءات.

DISTANCE  المسافة ب� جهاز الإستشعار والتحسس والمادة التي نرغب قياسها 

ا̧ت (مستوى سطح المادة، الحجم .. إلخ)  MAIN  المقاييس المعرفة في التعي

CURRENT  الإفادة الآنية لمخرج التيار للقيمة المقاسة (4 - 20 ميللي آمب¸) 

TEMP  درجة حرارة الوسط (من أجل التداخلات ب� المكونات) 

GENERAL SETUP تنظيم ومعاير عامة

إضغط على زر E وزر سهم الإتجاه نحو الجانب الأيسر (الأفقي) حتى ظهور كلمة TYPE. و�كن التوجه نحو باقي فقرات القا�ة الرئيسية والتنقل بينها عن طريق إستخدام أزرار الإتجاهات نحو 

الأسفل أو الأعلى. �كن الخروج من القا�ة الرئيسية عن طريق الضغط على خيار Back أو زر الإتجاه إلى اليسار (الأفقي). 

TYPE ط ونوع الإختيارî .1

يتم الوصول إلى هذا الإختيار TYPE بواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى أو الأسفل ومن ثم الضغط على زر E. يتم

 إختيار  النمط اللازم والمناسب من شكل ونوعية المقياس ووحدة القياس

ه̧ا LEVEL, VOLUME أو DISTANCE عن طريق إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى أو الأسفل.   أو تغي

 .DISTANCE يتم إستخدام وإختيار وحدة القياس "متر"، "سنتيمتر"، "إنش"، أو "ٌقدم" عند قياس المسافة  •

 .LEVEL يتم إستخدام وإختيار وحدة القياس "متر"، "سنتيمتر"، "إنش"، أو "ٌقدم" عند قياس المستوى  •

 .VOLUME يتم إستخدام وإختيار وحدة القياس "متر"، "سنتيمتر"، "إنش"، أو "ٌقدم" عند قياس الحجم  •

DECIMALS 2. المرتبة العشرية

يتم الوصول إلى هذا الإختيار DECIMALS (المرتبة العشرية) في القا�ة بواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى

 أو الأسفل ومن ثم الضغط على زر E. أدخل قيمة المرتبة العشرية للقيمة المقاسة بواسطة إستخدام أزرار الأسهم

 نحو الأعلى أو الأسفل. هذه القيمة تكون ب� قيمة 0 إلى قيمة 3، حيث تقوم بتحديد المرتبة العشرية بعد النقطة

 الفاصلة لقيمة القراءة.

القيمة للمرتبة العشرية DECIMALS تكون "1" كحد أعلى لوحدة القياس سنتيمتر وإنش.   •

القيمة للمرتبة العشرية DECIMALS تكون "1" كحد أعلى إذا تم إنتخاب إختيار "VOLUME L" من قا�ة النمط  •

 .Type أو النوع 

ZERO LEVEL 3. مستوى الصفر

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر"E"، وبعدها يتم إدخال المستوى المرغوب قياسه عن طريق إستخدام أزرار الأسهم بإتجاه 

الأعلى أو الأسفل. (مثلا: خزان يبلغ عمقه 800 سم)، إن ZERO LEVEL �ثل المسافة ب� طرف المستشعر والقاعدة (المستوى) التي يتم قياسها. ويكون مقدار السائل المرغوب قياسه هو الفرق ب� 

 .(distance) والمسافة ب� طرف المستشعر وسطح السائل الموجود في الخزان (Zero Level) العمق

 (Distance) المسافة – (Zero Level) المستوى الرئيسي = المستوى صفر

إذا تم إختيار Zero Level كـ "LEVEL" من قا�ة النوع Type، فإنه قا�ة �كن رؤيتها.   •

ZERO OFF 4. نقطة الصفر

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبعدها يتم إدخال القيمة المرغوب قياسها عن طريق إستخدام أزرار الأسهم باتجاه 

الأعلى والأسفل. إن نقطة الصفر ZERO OFF تب� نقطة الصفر في البعد المقاس. وهنا يتم طرح القيمة التي تم إدخالها من المسافة المقاسة، وبهذا يتم حساب المسافة الرئيسية. 

المسافة الرئيسية = المسافة – نقطة الصفر

إذا تم إختيار ZERO OFF كـ "DISTANCE" من قا�ة النوع Type، فإنه قا�ة �كن رؤيتها. 

INTERVAL TPS 5. المسافات البينية

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبعدها يتم إدخال قيمة الترددات في الثانية للإشارة التي يتم إرسالها من أجل إجراء 

القياس عن طريق إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل. إن هذه القيمة تتغ¸ من 1 إلى 8. ومن الصحيح إدخال القيمة المناسبة öوجب المافة المقاسة... (مثلا: قياس 2 من أجل مسافة تبلغ 12 

متر، وقياس 4 لمسافة تبلغ 5 متر). 

6. المرشحات (تنظيم المرشحات) 

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة  إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل أيضا يتم تحديد مجموع 

القياسات المتتابعة التي سيتم قرائتها وتقسيمها على عدد القراءات. إن 16 هو الحد الأعلى لمعدل القياسات التي �كن إدخالها. فمثلا: جهاز نظامه يقوم بالقراءة والقياس في كل ثانية، فإذا تم إختيار 

معدل 4، فإنه يتم إظهار القيمة الصحيحة على الشاشة أو مخرج البيانات كل 4 ثوا½. 

SPAN 4 .7 (سبان 4) أو SPAN 20 (سبان 20) 

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة  إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل يتم إدخال القيم الأولية والنهائية 

من أجل مخرج الإشارة الكهربائية 4 ميللي أمب¸ و20 ميللي أمب¸. مثلا: فإذا عملت 4 ميللي أمب¸ لـ 40 سم من أجل LEVEL CM و 20 ميللي أمب¸ لـ 400 سم، فإنه يتم تنظيم مخرج الإشارة 

الكهربائية ب� 4 - 20 مللي أمب¸ لأجل 40 سم إلى 400 سم. 

8. الترحيل والتتابع 1،2

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة  إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل أيضا يتم تحديد أنواع وحدود 

ترجيل وتتابع المخرج. مثلا: إعمل low لنوع المقارنة R1 LOGIC من أجل MAIN سم (إرتفاع المادة). إعمل -R1 L 40 سم و +R1 L 42+ سم، وإعمل 2 ثانية لـ R1 DELAY (R1 تأخ¸). في هذه 

الحالة إذا إنخفضت قيمة القياس إلى أقل من 40 سم فإن R1 تكون 2 ثانية. وإذا عاد وأصبح المستوى مرة أخرى أك÷ من 42 سم، فإن الترحيل R1 سيتركه بعد 2 ثانية. 

L- و L+ من أجل تنظيم حزمة التخلفية. ونفس الحالة في حالة قمت بتجربة High لنوع المقارنة R1 LOGIC، فإذا القياس تخطى 42 سم فإن ترحيل R1 يسحب وإذا إنخفض القياس تحت 40 سم 

فإنه يتركها. 

 ."R1 LOGIC" من قسم "FAULT" كموصل للخطأ، فإنه يجب إختيار R1 إذا كان المطلوب أن يتم إستخدام ترحيل  •

9. التأخ¸ (المهلة) 

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة  إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل أيضا يتم تحديد فترة التأخ¸ من 

 .NC إشارة خطأ في نهاية الفترة المنتخبة. ترحيل الخطأ هو إتصال áإن هذه القيمة تتراوح ب� 0 و 15. وتأ .FAULT أجل إتصال

10. الشكل (الإختيار الهندسي من أجل حساب الحجم)

يتم الوصول إلى هذه القا�ة بواسطة  إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل ومن ثم يتم الضغط على زر "E"، وبواسطة إستخدام أزرار الأسهم نحو الأعلى والأسفل أيضا من أجل إختيار الشكل 

المناسب للخزان المرغوب قياس حجمه من الخيارات التالية: خزان مستطيل قائم "RECTANGLE"، خزان أسطوا½ عمودي "CYLINDER"، خزان أسطوا½ أفقي "H-CYLINDER"، خزان كروي 

 . DIM_D  DIM_X DIM_Y DIM_Z يتم إدخال الأبعاد التالية حسب وحدة القياس المستخدمة Ðك ."SPHERE" الشكل

 .Type من قا�ة "VOLUME" الشكل قا�ة �كن مشاهدتها إذا تم إختيار  •

R1 DELAY Delay time set
R1 L- -  Hysteresis band adjustment
R1 L+ +  Hysteresis band adjustment
R1 LOGIC LOW, HIGH comparison type or FAULT set



Mekanik Montaj

• Doğru bir ölçüm yapılabilmesi için ölçüm
 yapılacak yüzeye tam dik olmasına dikkat
 edilmelidir.

• Cihazın montajında kenara olan minimum
 uzaklık, sensör ucundan tabana olan mesafe
 ile tan12° nin çarpımından hesaplanan
 değerin yarısıdır. 

Ekran ve Kablo Bağlantı Şeması Elektrik Bağlantı Şeması

Teknik Bilgiler
Elektriksel Özellikler
Bağlantı Terminali :  Maks. 2 mm2 (AWG 14) kesitli kablo girişi
Rekoru :  PG9
Besleme Gerilimi :  ECH3XX- 24V DC ±%30 maks. 4 W
Kontrol Rölesi :  2 adet NO kontak AC maks. 250 V, 1A
Analog Çıkış :  ECH3XX-4-20 mA izoleli (2kV) 14 bit
  ECH3XX-4-20 mA izoleli (2kV) 14 bit/HART op.
Seri Port : RS485 MODBUS RTU (38400 Bps max)
Koruma Sınıfı : L: IP67, A: IP68 (kapak tam kapalı ve 4....8 mm
  kalınlıkta kablo kullanılıp rekor tam sıkıldığında)
Mekaniksel Özellikler
Kutu : A: Alüminyum talaşlı işleme L: PC-ABS 
Prob : PP: Polipropilen PVDF: Polivinilidin Florür 
Vida Ölçüsü : ECH3XX - M63 x 2
Alüminyum Dış Yüzey : Alodine kaplama üzeri elektrostatik toz boya
Ağırlık : ECH3XXL: 0,75 kg, ECH3XXA: 0,99 kg
     
Çalışma Koşulları
Çevre Sıcaklığı  :  -20°C - +60 °C (Dış Ortam)
İşlem Sıcaklığı :  -20°C - +80 °C (Sensor)
Çözünürlük :  1 mm (max.)
Doğrusallık :  % 0,2
Max. Ölçüm :  ECH306X - 6 m
  ECH308X - 8 m
  ECH310X - 10 m
  ECH312X - 12 m
  ECH315X - 15 m
  ECH318X - 18 m
Min. Ölçüm :  ECH306X - 30 cm
  ECH308X - 30 cm
  ECH310X - 30 cm
  ECH312X - 30 cm
  ECH315X - 40 cm
  ECH318X - 40 cm
Sensör Frekansı : ECH3XX - 50 Khz
Ses konisinin açısı : -3 dB de tam açı 10°
Kompanzasyon : Ortam sıcaklığı değişiminin ses yayılımına etkisi 
Vibrasyon : 5-500 Hz 3G RMS random vibrasyon IEC-60068-2-64

ORION ECHO 
ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTERTR ECHO

Uygulama Alanları:

Orion Echo Ultrasonik Seviye Probu,
açık ve kapalı tanklarda sıvı ve katı
maddelerin temassız sürekli seviye
ve hacim ölçümlerinde kullanılır. 
Ayrıca açık kanal debi ölçüm opsiyonu
vardır. 4 tuş sızdırmaz tuş takımı ile
ölçülen değeri seviye, mesafe (cm, m,
inch veya feet) veya hacim (litre, m3, 
imp, galon) olarak gösterebilir.

Uygulama Alanlarına Örnekler:

• Su artıma ve proses teknolojisi: Su, 
atık su vb.
• Gıda endüstrisi: Meşrubat, süt ve 
süt ürünleri vb.
• Kimya ve ilaç endüstrisi: Yağ, 
benzin, mazot vb. (PVDF sensorlu)
• Mesafe ve hareket kontrolü: Ağaç 
işleme, makina mühendisliği.

İşlev:

Ultrasonik sensör, piezoelektrik 
transducer ile yüksek frekanslı (50 
Khz) ultrasonik sesin kısa pulslarını 
gönderir. Ölçüm yüzeyine çarparak 
yansıyan ultrasonik ses dalgasının 
bir kısmı transducer tarafından 
algılanır, sinyalin havadaki hızına 
bağlı olarak cisimlerin mesafesi 
tespit edilmiş olur.
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Tuş Takımı
 Yukarı ok tuşu: Menüler arası geçiş ve giriş
 yapılan menüdeki değeri artırır.
 
 Aşağı ok tuşu: Menüler arası geçiş ve giriş yapılan
 menüdeki değeri azaltır.
 
 Yatay ok tuşu: Menüden çıkış için ya da yapılacak
 olan işlemin iptali için kullanılır.

 E tuşu: Menülere giriş ve girilen değerleri kabul
 etmek için kullanılır. Menüye girilen yeni değer
 için 3 sn. basılı tutulursa değer kabul edilir.

E
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Startup (Göstergeler)
Yukarı ve aşağı ok tuşlarına basarak göstergeleri değiştirebilirsiniz.
Distance: Ölçümü yapılacak olan maddenin sensör mesafesi
Main: Ayarlarda tanımlanan ölçüm (madde seviyesi, hacmi, vs.)
Current: Ölçüm değeri için akım çıkışının anlık ifadesi (4-20mA)
Temp: Ortam ısısı (Kompanzasyon için)

GENERAL SETUP (GENEL AYARLAR)
E ve sol ok tuşuna ekranda TYPE yazısını görene kadar basın. Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak diğer menülere 
yönlenebilirsiniz. Back seçeneğini ya da sol ok tuşunu kullanarak menüden çıkabilirsiniz.

1. TYPE 
Bu menüye kadar yukarı-aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın. Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
ölçüm şeklini ve birimini LEVEL, VOLUME veya DISTANCE seçeneklerinden uygun olanı ile değiştirin. 
• Distance için metre, santimetre, inch, feet birimlerinden birisi seçilebilir.
• Level için metre, santimetre, inch, feet birimlerinden birisi seçilebilir.
• Volume için metre3, litre, USGalon olarak seçilebilir.

2. DECIMALS 
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın.
Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak ölçülen değerin ondalık
kısmının değerini girin. Bu değer 0 ile 3 arasında bir değerdir ve
noktadan sonraki ondalık kısmı belirler. 
• Santimetre ve inch için DECIMALS değeri en fazla 1 yapılabilir.
• Type menüsünden “VOLUME L” seçilmiş ise DECIMALS değeri en
fazla 1 yapılabilir.

3. ZERO LEVEL (ÖLÇÜM MESAFESİ) 
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, 
Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak ölçümü yapılacak olan
seviyeyi girin. (Örneğin: tankın derinliği 800 cm gibi.) Zero level,
sensörün ucundan ölçüm tabanına olan mesafedir. Ölçülecek sıvı
miktarı, derinlik (zero level) ile sensörün ucundan sıvı yüzeyine 
olan mesafenin (distance) farkına eşittir.
Main Level = Zero Level – Distance
• Zero Level, Type menüsünden “LEVEL” seçilmişse görülebilir bir menüdür. 

4. ZERO OFF (ÖLÇÜM OFSETİ)
Bu menüye kadar Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
değeri girin. Zero OFF, ölçülen uzaklığın ofsetini belirtir. Burada girilen değer ölçülen mesafeden çıkarılır ve Main 
Distance hesaplanmış olur.
• Zero OFF, Type menüsünden “DISTANCE” seçilmişse görülebilir bir menüdür.
Main Dis. = Distance- Zero Offset

5. INTERVAL TPS
Bu menüye kadar Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
ölçüm için gönderilen sinyalin saniyedeki sıklığını girin. Bu değer 1 ile 8 arasındadır ve ölçülen mesafeye göre bir 
değer girmek doğru bir yol olur.. (Örneğin 12 m için 2 ölçüm, 5 m için 4 ölçüm gibi.)

6. FİLTER (FİLTRE AYARLARI)
Bu menüye kadar Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
arka arkaya kaç ölçümün toplanıp ölçüm sayısına bölüneceğini belirleyin. Maksimum 16 ölçüm averaja girebilir. 
Örneğin saniyede bir ölçüm alan bir sistem 4’lü bir averaj seçilirse, doğru ölçüm sonucu ekranda ve çıkışlarda 4 
sn’de bir görülür.

7. SPAN 4 VE SPAN 20
Bu menüye kadar Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
analog çıkışta 4 mA ve 20 mA için başlangıç ve son ölçüm değerini girin. Örnek: LEVEL CM için 40 cm’yi 4 mA ve 400 
cm’yi de 20 mA yaparsanız, analog çıkışınız 40 cm ile 400 cm arası için 4 - 20mA’e ayarlanmış olur. 

8. RELAY 1, 2
Bu menülere kadar Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
çıkış rölelerinin çalışma sınırlarını ve tiplerini belirleyin. Örnek olarak; MAIN cm (malzeme yüksekliği) için R1 LOGIC 
karşılaştırma tipini low yapın. R1 L- 40 cm ve R1 L+ 42 cm yapın. R1 DELAY’ ı (R1 Gecikmesi) 2 sn yapın. Bu durumda 
ölçüm değeri 40 cm ‘nin altına düşerse, R1 rölesi 2 sn. sonra çeker ve tekrar seviye 42 cm’yi geçer ise R1 rölesi 2 sn 
sonra bırakır. L- ve L+ histerisis bandını ayarlamanızı sağlar. Aynı işlemi R1 LOGIC karşılaştırma tipini High yaparak 
denerseniz, ölçüm 42 cm’yi geçerse R1 rölesi çeker, 40 cm’nin altına düşerse bırakır.
• R1 rölesi hata kontağı olarak kullanılmak isteniyorsa “R1 LOGIC” kısmından “FAULT” seçilmelidir .

9. DELAY 
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak FAULT kontağı 
için gecikme süresini belirleyin. Bu değer 0 ile 15 arasında bir değerdir ve seçilen süre sonunda hata sinyali gelir. 
Hata Rolesi NC kontaktır.

10. SHAPE (HACİM HESABI İÇİN GEOMETRİ SEÇİMİ)
Bu menüye kadar Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak 
hacim ölçümü yapılacak tank hangi tip ise “RECTANGLE” (DİKDÖRTGEN DEPO), “CYLINDER” (SİLİNDİRİK DİK DEPO), 
“H-CYLINDER” (SİLİNDİRİK YATAY DEPO) ve “SPHERE” (KÜRE DEPO) seçeneklerinden uygun olanını seçin. DIM_X, 
DIM_Y, DIM_Z ve DIM_D ölçülerini seçilen birime göre girin.

• Shape, Type menüsünden “VOLUME” seçilmişse görülebilir bir menüdür.

DISTANCE

MAIN

ZERO
LEVEL

R1 DELAY Gecikme süresi seti
R1 L- - Histerisiz bandı ayarı
R1 L+ +Histerisiz bandı ayarı
R1 LOGIC LOW, HIGH karşılaştırma tipi ya da FAULT seti

Parshall 

ORION ECHO 
ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTERTR ECHO

11. PARSHAL FLUME
Eğer Flow opsiyonu seçilmiş ise Main Value değeri parshal flume'un akış hızını gösterir, m3/s, Lt/s, F3/s ve Gl/s. 
Main Value değeri görünürken Yukarı-Aşağı tuşlarını kullanarak toplam sayacının olduğu göstergeye geçilir. Toplam 
sayaç ekranına ulasıldığında ekranda, seçili olan ölçüm birimine göre, TOTAL m3, TOTAL F3 veya TOTAL GL ve alt 
satırda da değeri görünür. Ayarlardan seçilen ölçüm değeri Lt/s iken de sayaç değeri m3 olarak görünür. m3

gösterim için 1 decimal, Feet 3 ve Galon için gösterilen değer decimal noktasızdır. Parshal flume, seçilen gösterim 
birimi ne olursa olsun (litre, Feet3, Galon) sayacı, 999999.9 m3'e kadar sayıp sıfıra döner. Sayacı manuel olarak 
sıfırlamak için, ölçüm olarak parshal flume seceneklerinden birisi seçili ise, sol ok tuşuna iki saniye kadar basılı 
tutulur. Ekrana RESET METERS yazısı çıkıp flash yapar. Ekran flash yaparken E tusuna basılırsa sayaç sıfırlanır, ve 
ekranda PARSHAL RESET yazar. Vazgeçilmek istenirse ekran flash yaparken E tusundan başka bir tuşa basılabilir, 
veya cihaz 4 saniye hiçbir tuşa basılmazsa normal çalışmaya döner.

13. COMMUNICATION SETUP 
(HABERLEŞME AYARLARI)
Haberleşme ayarları iki kısımda
yapılmaktadır. Birincisi Modbus
(Standart) için E ve Aşağı ok tuşuna
ekranda MODBUS SETUP yazısını
görene kadar basın. İkincisi Hart
(Opsiyon) için Role ayar menüsünün
devamındadır (menü diyagramında.) 

13.1 MODBUS HABERLEŞME
AYARLARI 
13.1.1 Adress
Bu menüye kadar ok tuşlarını
kullanarak gelin ve E tuşuna basın,
Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak
modbus adresine 1 ila 32 arası bir
değer verebilirsiniz.
13.1.2 Format 
Bu menüye kadar ok tuşlarını
kullanarak gelin ve E tuşuna basın,
Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak
modbus formatını RTU ya da ASCII
olarak değiştirebilirsiniz.
13.1.3 Baud
Bu menüye kadar ok tuşlarını
kullanarak gelin ve E tuşuna basın,
Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak
RS485 seri haberleşme portunun hızını ve paritesini 600 bps’ den (odd-even-no parite) 38400 bps’e kadar 
değiştirebilirsiniz.
13.1.4 Register
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak Modbus 
register tipini “MODICON, “32BIT” ya da “NORMAL” tipte yapabilirsiniz.

13.2 HART HABERLEŞME AYARLARI 
13.2.1 Hart Adress
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak cihaz hart 
adresine 1 den 32 ye kadar bir değer verebilirsiniz.
13.2.2 Hart Preambles
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak cihaza 1 den 
büyük Preambles değerini verebilirsiniz.
13.2.3 Hart Fixed Current
Bu menüye kadar ok tuşlarını kullanarak gelin ve E tuşuna basın, Yukarı-Aşağı ok tuşlarını kullanarak akım çıkışını 
sabitleyebilirsiniz.

14- SİPARİŞ KODLARI
ECH306L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER 
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 6M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH308L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER 
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 8M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH310L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 10M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH312L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 12M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH315L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 15M Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH318L-24DC ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER
Supply Voltage: 24VDC, Signal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: +/- 2 
mm or +/- 0,2 % of set measuring range, Max Measurement Distance: 18M, Sensor Material: PP, Process Connecti-
on: M63X2, Process Temperature: –20°C to 80°C, Process pressure: 3Bar, Ambient Temperature: –20°C to 80°C, 
Sensor Protection class: IP68, Transmitter Protection Class: IP67, Transmitter Housing: PC-ABS
ECH-FLOW PARSHALL flow measurement software option Add on -F
ECH3XX-HART HART Comunication option Add on -H
ECH3XX-PVDF PVDF Sensor material option Add on -PVDF Operating Temperature: –40°C to 90°C
ECH3XX-ALUMUNIUM ALUMINIUM Housing material option Add on -A Protection Class: IP68
ECH3XX-S-70 Sensor wall mount kit option Add on L=70cm, SS304
ECH3XX-S-150 Sensor wall mount kit option Add on L=150cm, SS304
ECH-3XX-T Transmitter wall mount kit option Add on, SS304 (For Remote Sensor Aplication )

15- RESMİ UYGUNLUK 
CE uygunluğu
EN 61000-6-4:2001 Generic emission standard. Industrial environments.
EN 61000-6-2:2005 Generic immunity standard. Industrial environment.
EN 61010-1:2001 Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory use. 

16- UYARILAR VE GÜVENLİK 
Seviye probu kılavuzunda ve IEC 1000-5-1, IEC 1000-5-2, IEC 1131-4 standartlarda tarif edildiği gibi monte 
edilmelidir. Montaj sırasında EN60204-1 makina güvenliği standardında belirtilen cihazı besleyen kaynak izoleli 
olmalı, yalnızca bir taraftan topraklanmalı, her iki enerji girişi de T tipi 1A sigorta ile korunmalı, sigorta çıkışına aşırı 
voltaj koruyucu uygun voltajlı varistor konulması gibi hususlar dikkate alınmalıdır. Bu montaj kurallarına uymak ve 
gerekli önlemleri almak kullanıcı sorumluluğundadır. Montaj hataları ve teknik özelliklerinin dışında kullanılması ile 
gerekli iş güvenliğinin alınmaması sonucu oluşan her türlü zarar ve ziyan kullanıcı sorumluluğundadır. İnsan 
hayatını tehlikeye atacak bir kontrol noktasında tek olarak kullanılmamalıdır. Aşırı güvenlik gerektiren kontrol 
noktalarında aynı ölçüm seviyesine birden fazla monte edilerek çok noktalı kontrol yapılmalıdır. Yanlış algılama 
sonucu oluşan kaza ve zarardan imalatçı sorumlu değildir.

17- SINIRLI GARANTİ
Bu ürün kılavuzunda belirtildiği şartlarda kullanıldığı takdirde 2 yıl süre ile servis merkezimize gönderilmek 
koşuluyla garantimiz altındadır. Garanti mekanik zorlamalar sonucu oluşan her türlü çizik, ezik, eğiklik, kırılma gibi 
arızaları karşılamayacağı gibi bunun sonucunda oluşan arızaları da karşılamaz. Kullanıcı rekora uygun çapta kablo 
ile bağlantı yapmak ve rekoru sızdırmayacak şekilde sıkmak, cihazın kapağını sızdırmayacak şekilde sıkıca 
kapatmak kablo çıkış yönünü aşağıya gelecek şekilde ayarlamak zorundadır. 

DIM_X: Dikdörtgen şeklindeki deponun tabanının
seviye sensörünün ucuna olan mesafesi.
DIM_Y: Dikdörtgen deponun genişliği.
DIM_Z: Dikdörtgen deponun uzunluğu

Volume= (DIM_X - Distance) x DIM_Y x DIM_Z DIM_Z

DIM_X

DIM_Y

1-Dikdörtgen Prizma

DIM_X: Silindirin yüksekliği.
DIM_D: Silindir taban çapı.

Volume= (DIM_X - Distance) x π x 

2-Silindir

3-Yatay Silindir

EKLER / HACİM HESAPLAMALARI 

DIM_D
2

2(               )

Volume=DIM_L x (r2 x arccos((r-d)/r)) - (r-d) x √ ((2xrxd)-(d2))

DIM_X: Sensörün ucundan tankın tabanına olan mesafe.
DIM_D: Silindirin Çapı. 
DIM_L: Yatay silindirin uzunluğu.

r=

4-Küre

5-Parsahl Flume

DIM_D
2

(               )

Volume=             x h2 x (1,5 x (DIM_D)-h)π
3

(        )

d=DIM_D - Distance

h=DIM_X - Distance

h=DIM_X - Distance

Flow=4 x DIM_D x h (1,522 x (DIM_D0,026))

DIM_X

DIM_D

DIM_X

DIM_X

DIM_D

DIM_D

DIM_D

DIM_X

h

A

P

DIM_L

DIM_X: Sensörün ucundan tankın tabanına olan mesafe.
DIM_D: Kürenin Çapı.

DIM_D : Kanalın genişliği.
DIM_X : Sensörün ucundan kanalın tabanına olan mesafe.
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12. MENÜ DİYAGRAMI
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МЕХАНИЧЕСКАЯ УСТАНОВКА

• Для выполнения безошибочного измерения, 
необходимо, что бы устройство было установлено
перпендикулярно поверхности измерения.
• Подсчет минимального расстояния до стенки
при проведении монтажа устройства,
определяется как половина значения, получаемая
умножением расстояния от конца датчика до
основания на tan12°.

СХЕМА СВЯЗИ КАБЕЛЯИ ЭКРАНА ЭЛЕКРИЧЕСКИЕ СОЕДИНЕН ИЯ

ТЕХНИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ
Электрическая Характеристика
Терминал соединения  :  соединение используя кабель с максимальным
  сечением 2 мм2 (AWG 14)
Штуцер  :  PG9
Напряжение питания  :  ECH3XX- 24V DC ±30% макс. 4 Вт
Управляющее реле  :  2 бесконтактных инвертора AC макс. 250 В, 1 A
Аналоговый Выход  :  ECH3XX - 4-20mA с изоляцией (2 кВ) 14 бит
  ECH3XX2- 4-20mA с изоляцией (2 кВ) 14 бит/опция HART
Серийный порт  :  RS485 MODBUS RTU (38400 Bps max)
Класс защиты  :  L: IP67, A: IP68 (при полностью закрытой крышке и
  плотно затянутом соединении на кабеле толщиной 4..8мм)

МЕХАНИЧЕСКАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА
Короб  :  Обработка алюминиевой стружкой
Шуп  :  PP: полипропилен PVDF: поливинилиденфторид
Размер винта  :  ECH3XX - M63 x 2
Поверхность датчика  :  Эпоксид со стекольными добавками
Вес  :  ECH3XXL: 0,75 кг, ECH3XXA: 0,99 кг

РАБОЧИЕ УСЛОВ ИЯ
Температура окружающей среды : -20°C..+60 °C (Окружающая среда)
Рабочая температура  :  -20°C..+80 °C(датчик) 
Разрешение  :  1 мм макс.
Прямолинейность  :  % 0,2
макс. Измерение  :  ECH306X - 6 м
  ECH308X - 8 м
  ECH310X - 10 м
  ECH312X - 12 м
  ECH315X - 15 м
  ECH318X - 18 м
Минимальное измерение : ECH306X - 30 см
  ECH308X - 30 см
  ECH310X - 30 см
  ECH312X - 30 см
  ECH315X - 40 см
  ECH318X - 40 см
Частота датчика  :  ECH306- 50 Кгц
Угол звукового конуса  :  При -3 dB полный угол 10°
Коррекция  :  Влияние температуры среды на распространение звука
Вибрация  :  5-500 Hz 3G RMS вероятносная вибрация IEC-60068-2-64

ORION ECHO 
ULTRASONIC LEVEL TRANSMITTER ECHO

СФЕРЫПРИМЕНЕН ИЯ
Ультразвуковой измеритель уровня Orion
Echo используется для постоянного
бесконтактного измерения уровня и
объема жидких и твердых веществ в
открытых и  закрытых хранилищах.Так же
есть  возможность измерения пропускной
способности на открытых каналах. 
Имеются 4 водонепроницаемые кнопки,
за счет которых возможно получить
измеренное значение как уровень,
расстояние (см, м, дюймы или футы) или
объем (литры, м3, анг. галлон, галлон).

ВЫБОР СФЕРЫ ПРИМЕНЕН ИЯ
• Технологии водоподготовки и очистки 
: Вода, сточные воды и т.п.
• Пищевая промышленность : Напитки, 
молоко, молочные изделия и т.п.
• Химическая и фармацевтическая 
промышленность : Масло, бензин,
дизельное топлива и т.п. (датчик PVDF)
• Проверка расстояния и движения : 
Обработка леса, механическая
инженерия

ФУНК ЦИИ
Ультразвуковой датчик посредством 
пьезоэлектрического преобразователя
отправляет короткие ультразвуковые 
импульсы высокой частоты (50 Кгц). 
Часть ультразвуковых волн ударяясь по 
поверхности измерения отражается и 
поступает обратно на преобразователь 
и в зависимости от скорости сигнала в 
воздухе, определяется расстояение тел.
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КОМПЛЕКТ КНОПОК
 Кнопка “Стрелка Вверх” применяется для перехода 
 между разделами меню и увеличения вводимого
 значения в меню.

 Кнопка “Стрелка Вниз” применяется для перехода 
 между разделами меню и уменьшения вводимого 
 значения в меню.

 Кнопка “Горизонтальная Стрелка” используется
 для выхода из меню, или проведения отмены команды.

 Кнопка E применяется для входа в меню и
 подтверждения введенного значения. Для принятия
 введенного нового значения, нажмите на кнопку в 
 течении 3 секунд.

E

www.orionlevel.com
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START UP (ИНДИКАТОРЫ)
Нажав на стрелки вверх или вниз, можете поменять индикаторы.
DISTANCE Расстояние вещества, являющегося предметом измерения к
датчику.
MAIN Измерение, имеющееся в настройках (уровень вещества,
количество и т.д.)
CURRENT Выход тока для получения показателя измерения (4-20 мA)
TEMP Температура Окружающей среды (Для компенсации)

GENERAL SETUP (ОБЩИЕ НА СТРОЙКИ)
Нажмите на кнопку E до появления на экране надписи TYPE. Применяя кнопки Стрелки Вверх Вниз, возможно 
перемещение в меню. Применяя вариант Back, или кнопку Стрелка Влево обеспечивается выход из меню.

1. Type
С помощью стрелок выберите данное меню и нажмите на кнопку E. Применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
измените вид и единицу измерения в виде LEVEL, VOLUME или DISTANCE.
• Для Distance можно выбрать один из вариантов метр, сантиметр, дюйм, фут.
• Для LEVEL можно выбрать один из вариантов метр, сантиметр, дюйм, фут.
• Для VOLUME можно выбрать один из вариантов кубометр (м3), литр,
Американский галлон.

2. Десятичные
С помощью стрелок выберите данное меню и нажмите на кнопку E. 
Используя стрелки Вверх и Вниз, укажите десятичную часть измеряемого
значения. Данное значение должно быть от 0 и до 3, которое определяет
десятичные после запятой.
• Для сантиметра и дюйма максимально вводится значение ДЕСЯТИЧНЫХ 1.
• Если в меню Type выбрано значение “VOLUME L” значение ДЕСЯТИЧНЫХ
максимально может быть 1.

3. Zero Level (Расстояние Измерения)
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E,
применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, войдите в необходимый 
уровень измерения. (Например, глубина емкости 800 см.) Zero level, это
расстояние от основания датчика до пола. Количество жидкости в
емкости, равно разнице между значением глубина (zero level) и
расстоянием от наконечника датчика и до поверхности жидкости.
Main Level = Zero Level – Distance
• Если в меню Type выбран LEVEL, то меню Zero Level будет видно.

4. Zero Off (Коррекция Измерения)
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
войдите в необходимый уровень измерения. Zero OFF, показывает коррекцию измеряемого расстояния. Значение 
введенное тут вычитывается от измеренного расстояния и будет рассчитан Main Distance.
Main Dis. = Distance- Zero Offset
• Если в меню Type выбран “DISTANCE”, то меню Zero OFF будет видно.

5. Interval Tps
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
введите количество сигналов в секунду, отрпавляемых для измерения. Это значение может меняться от 1 до 8 и 
лучше будет если указать значение в зависимости от измеряемого расстояния. (Например для 12 м-2, для 5 
метров-4.)

6. Фильтр (Настройки Фильтра)
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
введите количество измерений, которые будут суммированы и поделены на значение количества измерения.
Можно использовать максимально 16 измерений. Если для системы, производящей измерение в секунду 1 раз, 
будет выбрана 4, то правильный результат измерения будет высвечен в каждые 4 секунду.

7. Span 4 И Span 20
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
введите в аналоговый выход начальное 4 мА и конечное необходимый значение 20 мА. Например: Если для
LEVEL CM произведете настройку 40 см - 4 мA и 400 cм - 20 мA, то аналоговый выход в пределах от 40 cм до 400 cм 
будет настроен на 4 – 20мA.

8. Реле 1, 2
С помощью стрелок перейдите в данные меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
определите границы и типы работы выходных реле. Например: для MAIN cм (высота материала) тип сравнения R1
LOGIC выберите low. Установите R1 L- 40 cм, R1 L+ 42 cм. R1 DELAY (R1 Задержка) выберите 2 сек Если в данном 
случае, показатель измерения будет менее 40 cм, то реле R1 через 2 сек вновь потянет и если уровень превысит 42 
см, то реле R1 через 2 сек. сбросит. Обеспечивается настройка линии histerisis L- и L+. Если данную процедуру 
проведете выбрав R1 LOGIC и тип сравнения High, то если размер превысит 42 см, то потянет реле R1, если размер 
будет менее 40 cм, то сбросит.
• Если реле R1 желаете использовать как зажигание при ошибке, то в разделе R1 LOGIC” нужно выбрать “FAULT”.

9. Delay
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
определите время задержки для зажигания FAULT. Данное значение должно быть от 0 и до 15, которое определяет 
десятичные после запятой. Реле ошибки имеет контакт NC.

10. Shape (Выбор Геометрии Для Подсчета Объема)
С помощью стрелок перейдите в данное меню и нажмите на кнопку E, применяя кнопки Стрелки Вверх и Вниз, 
выберите тип хранилища, объем которого будет измеряться “RECTANGLE” (ПРЯМОУГОЛЬНОЕ ХРАНИЛИЩЕ) ,
“CYLINDER” (ЦИЛИНДРИЧЕСКОЕ ВЕРТИКАЛЬНОЕ ХРАНИЛИЩЕ) , “H-CYLINDER” (ЦИЛИНДРИЧЕСКОЕ ГОРИЗОНТАЛЬНОЕ 
ХРАНИЛИЩЕ) И “SPHERE” (ШАРОВОЕ ХРАНИЛИЩЕ). Размеры DIM_X, DIM_Y, DIM_Z и DIM_D введите в соответствии с
выбранным значением.

• Если в меню Type выбран “VOLUME”, то меню Shape будет видно.

DISTANCE

MAIN

ZERO
LEVEL

R1 DELAY  Набор времени задержки
R1 L- -  Настройка линии histerisis
R1 L+ +  Настройка линии histerisis
R1 LOGIC Типы сравнения LOW, HIGH или набор FAULT


